Домашнее задание
В качестве исходных данных следует использовать файл «Позиционирование захвата промышленного робота -03», котором имеется описание модели манипулятора, постановка и решение задачи позиционирования захвата робота, используемые базовые систолические алгоритмы. В комплексе задача позиционирования захвата состоит из 3-х последовательно выполняемых базовых вычислительных алгоритмов.
Требуется:

1. Составить последовательные алгоритмы для операций позиционирования захвата промышленного робота для получения правильных решений каждой операционной задачи: умножения матриц, LU-преобразования, решения систем линейных алгебраических уравнений.

2. Разработать программы, моделирующие процессы параллельного выполнения этих алгоритмов в соответствующих систолических вычислителях. Каждый вычислитель состоит из процессорного поля, буфера входных данных и буфера выходных данных. Моделирующие программы должны обеспечивать наглядную визуализацию вычислительных и коммуникационных процессов по шагам выполнения операционных алгоритмов позиционирования захвата робота, определять количество тактов и время до получения промежуточных и итоговых результатов.
3. Провести сравнительную оценку эффективности относительно последовательного алгоритма для каждой из 3-х вычислительных операций.
4. Определить общее время непрерывного выполнения всего алгоритма позиционирования захвата.

5. Представить отчет о выполнении домашнего задания.

Программная реализация и моделирование

a. Программная реализация последовательного алгоритма решения задачи позиционирования захвата робота-манипулятора.
b. Программная реализация параллельного алгоритма решения задачи позиционирования захвата робота-манипулятора.
В качестве примера решения поставленной задачи можно использовать задачу преобразования координат, которую решает матричная операция умножения матрицы на вектор, моделирование пошагового выполнения которой в систолическом поле описано в конспекте лекций, обсуждалось на лекциях, практически выполнено и продемонстрировано на ноутбуке студентом группы.
