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Задание
В соответствии с 10 номером варианта требуется:
	1
	Подобрать двигатель
	
ДЗ№1

	2
	Выполнить кинематический расчет механизма. Составить кинематическую схему.
	

	3
	Провести силовой расчет редуктора. Рассчитать передачи на прочность, предварительно выбрав материалы и установив допустимые напряжения
	

ДЗ№2

	4
	Провести проверочный расчет быстродействия механизма.
	

	5
	Провести расчет редуктора на точность. Определить кинематическую погрешность и погрешность мертвого хода механизма, приведенные к выходному валу.
	

ДЗ№3

	6
	Выполнить рабочий чертеж выходного зубчатого колеса на формате А4.
	




Дано:      nвых. = 15 об/мин;        εвых. = 1,2 сек-2;        Мвых. = 1 Нм;         Iн = 1,2 кг*м2;  
	      Угол поворота выходного вала = ±800;
	      Угол поворота вала 2 = ±160;
	      Степень точности редуктора = 7G;
	      Критерий расчета: Минимальные масса и момент инерции.
	

Схема механизма

Выходной вал 1- силовой
Редуктор
Двигатель




    Выходной вал 2- информационный





Домашнее задание №1


I. Подбор двигателя (Рекомендовано ДИД и ДПР)


Рдвигателя                           Рнагрузки ;

;            ;

;
 

;

;
;
[bookmark: _GoBack]


По условию критерия расчета возьмем асинхронный двухфазовый двигатель типа ДИД-5Т. Асинхронные двухфазовые двигатели применяются в качестве исполнительных двигателей в следующих системах автоматики. Отличаются малой инерциальностью и малыми габаритами. Способны устойчиво и надежно работать в широком диапазоне температур в условиях длительного воздействия влажностью Устойчивы к вибрационным и ударным нагрузкам. Имеют длительный срок службы.


ДИД-5Т:       ;
                      
 	
	 ;
	 ;
	
	
	

Проверка: 
;
;

 ;	






 

Условие выполнено, а значит двигатель ДИД-5Т подходит  

II. Кинематический расчет (Минимальные масса и момент инерции):
Будем использовать ступенчатый редуктор
 
Используем критерий минимизация массы:
 ;   
По геометрической прогрессии ():

 (округляем до большего)
  
 
 


                             
          
                        
;                        
;

; (минимизация массы)
 
 
 
 
 
 
 
 



Найдем погрешность:

Наша погрешность , а значит подбор зубьев просчитан верно!
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