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А Электроавигатель 
ДИД-5Т 
Р(ном) = 5Вт 
t1(ном) = 12Нмм 
п(ном) = бООООб/мин 
И=ЗбВ 
f = 400Гц 
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Концевые выключатели . 

Датчик положения 
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Устройство управления выключателями 

Технические характеристики 

1. Угловая скорость выхоrJного вала при максимальной А 

нагрузке 9 граrJ./сек.
2. t1аксимальный момент на выхоrJном валу 10 Н*м
З. t1аксимальный угол поворота выхоrJного вала :±24:±1

гparJ. 
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