	1. 
	Роль и место САУ (АП) в составе пилотажно-навигационного комплекса оборудования современного самолета

Задачи, решаемые ПНК современного самолета
	

	2. 
	Назначение автопилота и его основные функции
Функциональная схема формирования управляющих сигналов канала АП

Агрегатная блок-схема АП и назначение основных агрегатов АП
	

	3. 
	Принципы автоматического и директорного управления

Реализация совмещенного управления (АП + летчик)
Какие каналы управления входят в состав АП
	

	4. 
	Силы и моменты, действующие на ЛА в полете

Расположение органов управления ЛА, проводки управления и рулевых приводов

Для чего используется бустерная система управления рулями
	

	5. 
	Органы управления движением ЛА. Механизация крыла самолета

Принципы управления вращательным движением ЛА

Принципы управления траекторным движением ЛА (движением центра масс)
	

	6. 
	Бортовые источ​ники энергии самолета. Основные типы источников питания
Род тока и величина напряжения в бортовой сети
Преимущества и недостатки системы электроснабжения постоянного тока

Преимущества высоковольтных систем энергоснабжения на постоянном токе
	

	7. 
	Преимущества и недостатки системы электроснабжения переменного тока

Схема генератора трехфазного переменного тока 
Системы генерирования переменного тока стабильной частоты
Бортовые преобразователи электрической энергии
	

	8. 
	Пилотажно-навигационные параметры и способы их измерения
Основные пилотажно-навигационные приборы самолета

Датчики первичной информации (ДПИ), необходимые для работы АП

Устройства съема информации с ДПИ для АП (САУ)
	

	9. 
	Принцип работы авиагоризонта и гировертикали

Датчик угловой скорости

Датчики курса, гирополукомпас, курсовая система
Датчик перегрузки
	

	10. 
	Свойства земной атмосферы 

Истинная воздушная скорость, индикаторная (приборная) скорость, путевая скорость
Датчики и указатели высотно-скоростных параметров полета, принцип действия
	


